ICS 点击此处添加ICS号
点击此处添加中国标准文献分类号
[image: image1.png]



中华人民共和国国家标准
GB/T XXXXX—XXXX
	     


特种机器人分类、符号与标志
点击此处添加标准英文译名
点击此处添加与国际标准一致性程度的标识
	（征求意见稿）

	     


XXXX - XX - XX发布
XXXX - XX - XX实施
[image: image2.png]





目  次
III前言


11　范围


12　术语与定义


12.1 特种机器人


12.2 农业机器人


12.3 电力机器人


12.4 建筑机器人


12.5 物流机器人


12.6 医用机器人


12.7 安防机器人


22.8 军用机器人


22.9 空间机器人


22.10 核工业机器人


22.11 矿业机器人


22.12 石油化工机器人


22.13 工程服务机器人


23　特种机器人的分类


23.1 按行业分类


43.2 按使用空间分类


53.3 按机器人运动方式分类


63.4 按功能分类


64 符号


64.1 总则


64.2 特种机器人行业分类符号表


74.3 特种机器人使用空间分类符号表


74.4 特种机器人行走方式分类符号表


74.5 特种机器人功能分类符号表


85 产品型号编码规则


96 标志


10附录A（资料性附录） 特种机器人产品型号示例


10A.1 排爆机器人产品型号示例


10A.2 架空输电线路飞行机器人产品型号示例




6表1 特种机器人行业分类符号表


7表2 特种机器人空间分类符号表


7表3 特种机器人行走方式分类符号表


7表4 特种机器人功能分类符号表




前  言

本标准依据GB/T1.1《标准化工作导则 第1部分：标准的结构和编写》制定。

本标准由全国特种作业机器人标准化工作组（SAC/SWG13）提出并归口。

本标准主要起草单位：XXXXXX。

本标准主要起草人：XXXXXX。

特种机器人分类、符号与标志
1　 范围

本标准规定了特种机器人的分类、通用符号与标志。
本标准适用于特种机器人的分类、符号与标志，便于在制造、使用、维护的过程中对其进行识别和管理。
2　 术语与定义
特种机器人  special robot, professional service robot
由经过专门培训的人员操作或使用的，辅助和/或替代人执行任务的服务机器人，也称专业服务机器人。
注1：特种机器人指除工业机器人和个人服务机器人以外的服务机器人。
农业机器人  agricultural robot
用于农业领域（包括种植业、林业、畜牧业、渔业等产业）各生产环节的机器人。
电力机器人  electric power robot
在电力行业，服务于电力生产、传输、使用等各环节的机器人。
建筑机器人 construction robot
在建筑行业，服务于工程施工、装饰、修缮、检测等环节的机器人。
物流机器人 logistics robot
在仓储、物流、运输行业，用于货物输送、分拣、检测等作业的机器人。
医用机器人 medical robot
在医疗卫生领域，用于诊断、治疗、手术、康复、辅助、教学等各环节的机器人。 
安防机器人 security and defense robot
在安保、警用、消防等安全防护领域，用于巡检、排爆、处突、灭火、排烟、破拆、洗消、搜救、搬运等功能的机器人。
军用机器人  military robot
用于国防军事领域，可以执行战场抵近侦察监视、精确引导与毁伤评估、潜行突袭与定点清剿、作战物资输送、通信中继和电子干扰、核生化及爆炸物处理等多种作战任务的机器人。
空间机器人 space robot
在太空中进行试验、操作、探测等活动的机器人。
核工业机器人 nuclear robot
在核技术应用、核燃料循环等核工业应用领域，用于检查、维护、应急处置、退役等任务的机器人。

矿业机器人 mining robot
在矿业生产领域，用于安全检测、灾害救援等作业，以及地质勘查、矿井（场）建设、采掘、运输、洗选等生产环节的机器人。
石油化工机器人 petrochemical and chemical robot
在石油加工、化学工业等领域，服务于生产、存储、输送、检测、清洗等环节的机器人。
工程服务机器人 engineering service robot
在工程项目的施工与维保环节，用于设备与设施的安装、检修、维护、保养、检测等作业的机器人。
3　 特种机器人的分类
按行业分类：
根据特种机器人所应用的主要行业，可将特种机器人分为：农业机器人、电力机器人、建筑机器人、物流机器人、医用机器人、安防机器人、军用机器人、空间机器人、核工业机器人、矿业机器人、石油化工机器人、工程服务机器人和其他机器人。
农业机器人
农业机器人主要包括耕作机器人、播种机器人、育苗机器人、嫁接机器人、移栽机器人、间苗机器人、除草机器人、施药机器人、修剪机器人、采收机器人、分级分选机器人等。
电力机器人
电力机器人主要包括发电领域机器人、输电领域机器人、变电领域机器人、配电领域机器人、用电领域机器人等。
建筑机器人
建筑机器人主要包括房屋建筑机器人、土木工程建筑机器人、建筑安装机器人、建筑装饰及其他机器人等。
物流机器人
物流机器人主要包括仓储机器人、分拣机器人、运输机器人、派送机器人等。
医用机器人
医用机器人主要包括检查机器人、治疗机器人、康复机器人、辅助机器人、配送药机器人和医用教学机器人等。
安防机器人
安防机器人主要包括安保机器人、警用机器人、消防机器人等。
军用机器人
军用机器人包括战场侦查机器人、武装打击机器人、后勤支援机器人、战场清理机器人等。
空间机器人
空间机器人主要包括舱内服务机器人、舱外服务机器人、自由飞行机器人、星球探测机器人等。
核工业机器人
核工业机器人主要包括核军工作业机器人、核动力厂运维机器人、核技术应用作业机器人、核设施应急机器人、核设施退役机器人等。
矿业机器人
矿业机器人主要包括矿产勘探机器人、矿业开采机器人、矿物运输机器人、矿物分选机器人、矿山救灾机器人等。 
石油化工机器人
石油化工机器人主要包括石化勘探机器人、石化开采机器人、石化输送机器人、石化加工机器人、石化储存和罐装机器人等。
工程服务机器人
工程服务机器人主要包括设备安装机器人、施工检测机器人、设施设备维保机器人、管道机器人等。
其他特种机器人
应用于其他不属于上述3.1～3.12行业领域的特种机器人。
按使用空间分类：
根据特种机器人使用的空间（陆域、空域、水域），可将特种机器人分为：地面机器人、地下机器人、飞行机器人、空间机器人、水面机器人、水下机器人和其他机器人。
地面机器人
地面机器人主要包括地面作业机器人、山地作业机器人、极地作业机器人、缆索作业机器人、爬壁作业机器人、滩涂作业机器人等。
地下机器人
地下机器人主要包括井道作业机器人、管道作业机器人、巷道作业机器人等。
飞行机器人
飞行机器人主要是指固定翼、旋翼、扑翼等无人飞行器等，包括无人机和仿生飞行器等。
空间机器人
空间机器人主要包括空间舱内机器人、空间舱外机器人、星球探测机器人及空间飞行机器人等。
水面机器人
水面机器人主要包括水面无人艇、海洋救助机器人等。
水下机器人
水下机器人主要包括潜水机器人、水下滑翔机器人、水底作业机器人等。
其他机器人
在两种（含）以上作业空间使用的，如两栖、三栖机器人等。
按机器人运动方式分类
在使用空间与行业的分类方法基础上，特种机器人可按机器人的运动方式进行分类，可分为以下11类：
轮式
利用轮子实现移动的移动机器人。
履带式
利用履带实现移动的移动机器人。
足腿式
利用一条或更多条腿实现移动的移动机器人。
蠕动式
利用自身蠕动实现移动的移动机器人。
摩擦式
利用自身与地面的摩擦力实现移动的移动机器人。
飞行式
利用自身的飞行装置飞行移动的移动机器人。
潜游式
利用下潜、游动装置实现下潜游动的移动机器人。
固定式
固定在一定区域内无法自主移动作业的机器人。
复合式
同时具备两种及以上运动方式的机器人。
穿戴式
该类机器人的运动形式是适应人体运动的主被动运动方式。
其他
利用其他方式移动的移动机器人。
按功能分类
特种机器人的功能分类与行业相关，常见的功能主要包括采掘、安装、检测、维护、维修、巡检、侦察、排爆、搜救、输送、治疗、康复、清洁等。
4　 符号
4.1　 总则
机器人分类符号按照中文拼音中具有代表性的两个汉字大写首字母作为符号设计基础。
4.2　 特种机器人行业分类符号表
表1　 特种机器人行业分类符号表
	分类
	中文拼音
	符号基础

	农业机器人
	Nong Ye
	NY

	电力机器人
	Dian Li
	DL

	建筑机器人
	Jian Zhu
	JZ

	物流机器人
	Wu Liu
	WL

	医用机器人
	Yi Yong
	YY

	安防机器人
	An Fang
	AF

	军用机器人
	Jun Yong
	JY

	空间机器人
	Kong Jian
	KJ

	核工业机器人
	He Gong Ye
	EJ

（沿用核工业“EJ”代码，有利于推广。）

	矿业机器人
	Kuang Ye
	KY

	石油化工机器人
	Shi You Hua Gong
	SG 

	工程服务机器人
	Gong Cheng Fu Wu
	GF

	其他行业机器人
	Qi Ta Hang Ye
	HQT


4.3　 特种机器人使用空间分类符号表
表2　 特种机器人空间分类符号表
	分类
	中文拼音
	符号基础

	地面机器人
	Di Mian
	DM

	地下机器人
	Di Xia
	DX

	飞行机器人
	Fei Xing
	FX

	空间机器人
	Kong Jian
	KJ

	水面机器人
	Shui Mian
	SM

	水下机器人
	Shui Xia
	SX

	其他机器人
	Qi Ta
	   KQT


4.4　 特种机器人行走方式分类符号表
表3　 特种机器人行走方式分类符号表
	分类
	中文拼音
	符号基础

	轮式
	Lun Shi
	LS

	履带式
	Lv Dai
	LD

	足腿式
	Zu Tui
	ZT

	蠕动式
	Ru Dong
	RD

	摩擦式
	Mo Ca
	MC

	飞行式
	Fei Xing
	FX

	潜游式
	Qian You
	QY

	固定式
	Gu Ding
	GD

	复合式
	Fu He
	FH

	穿戴式
	Chuan Dai
	CD

	其他
	Qi Ta
	XQT


4.5　 特种机器人功能分类符号表
表4　 特种机器人功能分类符号表
	分类
	中文拼音
	符号基础

	采掘
	Cai Jue
	CJ

	安装
	An Zhuang
	AZ

	检测
	Jian Ce
	JC

	维护
	Wei Hu
	WH

	维修
	Wei Xiu
	WX

	巡检
	Xun Jian
	XJ

	侦察
	Zhen Cha
	ZC

	排爆
	Pao Bao
	PB

	搜救
	Sou Jiu
	SJ

	输送
	Shu Song
	SS

	治疗
	Zhi Liao
	ZL

	康复
	Kang Fu
	KF

	清洁
	Qing Jie
	QJ

	其他
	Qi Ta
	GQT


5　 产品型号编码规则
5.1　 产品型号表明特种机器人产品的主要特性，作为产品的简化代号，供设计、生产、销售及检验检测等活动中使用。
5.2　 产品型号命名应具有唯一性，两类不同产品不得采用相同产品型号编码。
5.3　 总则
产品型号由大写的汉语拼音字母、阿拉伯数字（以下简称数字）以及希腊字母组成，产品型号编码应遵循以下三个原则。
5.3.1　 产品分类采用上文（4）分类原则。
5.3.2　 所使用的大写汉语拼音字母不能选用I、O、X等易与数字或希腊字母混淆的字母。
5.3.3　 构成格式
产品型号由企业代号、名称代号、行业代号、空间代号、行走方式代号、功能代号、设计代号等组成，长度最长不应超过16位。产品型号编码应尽可能简单，在表达清楚的前提下部分代号可省略。其格式如下：

其中，企业代号可使用企业牌名或标志，汉字、英文均可，由企业自定。但在使用企业牌名时，应符合国家有关法令的规定。
名称代号使用特种机器人（Special Robot）英文首字母“SR”来表示。
行业代号、空间代号、行走方式代号、功能代号分别对应4.2、4.3、4.4、4.5中的分类符号。
设计代号是产品设计顺序的代号，表示产品结构设计改进的顺序，可用汉语拼音字母A、B、C、…或阿拉伯数字1、2、3、…来表示，由企业自定。
6　 标志
特种机器人产品应在显著位置标有此标志
[image: image3.png]



附　录　A 
（资料性附录）
特种机器人产品型号示例
A.1　 排爆机器人产品型号示例
排爆机器人，用于电力巡检，使用空间为地面，运动方式为履带式，为第一次改进设计，企业牌名为国安。
其型号为：


A.2　 架空输电线路飞行机器人产品型号示例
架空输电线路飞行机器人，用于电力巡检，运动方式为飞行式，为设计原型，企业牌名为国网。
其型号为：


_________________________________
设计代号


功能代号


行走方式代号


空间代号


行业代号


名称代号


企业代号





国安  SR   AF  DM   LD  PB  —  1





设计代号


功能代号


行走方式代号


空间代号


行业代号


名称代号


企业代号





国网  SR   DL        FX   XJ  — A





设计代号


功能代号


行走方式代号


空间代号（省略）


行业代号


名称代号


企业代号








